《测绘学》复习题A
   一、填空题
1．现代的测绘学，根据所研究的内容、采用的技术方法、服务的对象及目的等方面的差异和特点，主要分为：__________、_________、__________、__________、__________5个主要学科分支。
2．现代大地测量学的三个基本分支是____________、____________、____________。
3．摄影测量学的内容包括影像信息的__________、__________、__________、__________。
4. 从工程测量学的发展历史可以看出，它的发展经历了一条从__________到__________，从__________到__________，从__________到__________的发展道路。
5. 变形监测的测量点一般分为__________、__________、__________三类。
6．测量误差产生的原因有__________、__________、__________三种。
7．GPS是一个__________、__________、__________、__________的导航定位和时间传递系统
8.、卫星大地测量从原理上可以分为__________和__________。
二、名词解释
1.摄影测量学
2.遥感
3.工程测量学
4.变形监测
5.中误差
三、简答题
1．工程测量的发展趋势和特点？
2．全站仪独特的功能有哪些？   
3．测量平差研究的主要内容？
4．GPS的特点?
5.大地测量学科的主要任务？
6.简述相对定向和绝对定向？
四、论述题
1.试对测绘学的基本体系作一概述？
《测绘学》复习题B
   一、填空题
1.现代的测绘学，根据所研究的内容、采用的技术方法、服务的对象及目的等方面的差异和特点，主要分为_______、_______、_____、_______、________5个主要学科分支。 
2.摄影测量学科主要包括________、_________、_________和___________等内容。 
3.根据测量误差对观测结果的影响性质，可将观测误差分为_____、____和_____3种。 
4.全球定位系统（Global Positioning System，GPS）由三个独立的部分组成，分别是______、________和_______。 
5.根据海洋测量工作的不同目的，海洋测量任务可以分为_______、_______两大类。 
6.世界三大卫星导航与定位系统分别是________、_______和_________。 
7.摄影测量的两种作业方式为__________和___________。 
8.变形监测的测量点一般分为__________、________和________。 
9.根据海洋测量工作的不同目的，海洋测量任务可以分为_______和_______两大类。 
10．测量误差产生的原因有__________、__________、__________三种。
二、名词解释
1.大地测量学 
2.遥感 
3.地理信息系统 
4.变形监测 
5.摄影测量学 
五、简答题 
1.什么是三角高程测量？ 
2.变形监测与常规的测量工作相比较有哪些特点？ 
3.海洋测量可以分为哪几类？ 
4.什么是伪距？
5.GPS定位的误差源？ 
四．论述题
1.试对北斗卫星导航系统的功能做简要概述。 
2.试对大地测量主题做简要概述。
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