《摄影测量学》复习题
一、填空题

摄影测量学的发展经过了                、              、            三个阶段。

在摄影测量中，4D产品是指              、               、          、           。

地图是地面的                 投影，航摄像片是地面的                   投影。

共线方程表达的是               、               与                  之间关系。

解析法空中三角测量的方法有           、             、                 。

一个地面点在地面水平的水平像片上的构象与地面有起伏时或倾斜像片上构象的点位不同，这种点位的差异称为              。

双像立体测图建立立体模型的过程为           、                、             。

利用立体像对左、右核线上的灰度序列进行的影像相关称为                     。

摄影测量按用途可分为                   、                  。

飞行航线一般为       方向，要求航线相邻两张像片应有      %左右的重叠度，相邻航线的像片应有       %左右的重叠度,航摄机在摄影曝光的瞬间物镜主光轴保持        地面。
航摄像片为          像片，有            框标和         框标。
共线方程表达的是               、                与                之间关系。

解析法空中三角测量的方法有           、              、              。

摄影是根据              原理。

双像立体测图建立立体模型的过程为            、                 、          。

立体摄影测量基础是            方程。

二、判断题

1、航摄像片上任何一点都存在像点位移。（   ）

2、利用单张像片能求出地面点坐标。（   ）

3、利用立体像对可以确定物点的空间坐标。（   ）
4、求解相对定向元素，需要地面控制点。（   ）

5、绝对定向元素也被称为相似变换参数。（   ）

6、只要在一条航带十几个像对中，或几条航带构成的一个区域网中，测少量外业控制点，在内业用解析摄影测量的方法加密出每个像对所要求的控制点，然后就可以用于测图（   ）

7、目前数字摄影测量系统可以全自动化地提取目标。（   ）

8、正射影像的缺点是不包含第三维信息（高程信息）。（   ）

9、摄影物镜相对于某一基准面的高度为相对航高。（   ）

10、摄影瞬间摄影机物镜主光轴偏离铅垂线的夹角为像片倾角。（   ）

11、航摄像片上任何一点都不存在像点位移。（   ）

12、利用单张像片不能求出地面点坐标。（   ）

13、利用立体像对可以确定物点的空间坐标。（   ）
14、求解相对定向元素，不需要地面控制点。（   ）

15、相对定向元素也被称为相似变换参数。（   ）

16、只要在一条航带十几个像对中，或几条航带构成的一个区域网中，测少量外业控制点，在内业用解析摄影测量的方法加密出每个像对所要求的控制点，然后就可以用于测图（   ）

17、目前数字摄影测量系统可以全自动化地提取目标。（   ）

18、正射影像的缺点是不包含第三维信息（高程信息）。（   ）

19、摄影物镜相对于某一基准面的高度为绝对航高。（   ）

20、摄影瞬间摄影机物镜主光轴偏离铅垂线的夹角为像片倾角。（   ）

三、名词解释

1、像片比例尺

2、摄影基线

3、空中三角测量

4、影像匹配

5、立体像对

6、相对定向元素

7、像点位移

8、单像空间后方交会

9、核线相关

10、立体像对

四、简答题

1、摄影测量的主要特点是什么?

2、共线条件方程有哪些应用。

3、简述航摄像片的内、外方位元素。

4、人造立体视觉必须符合哪几个自然界立体观察的条件。

5、摄影测量常用的坐标系统有哪些？

航摄像片与地形图有什么区别？

连续像对和独立像对的坐标系统和定向元素有何不同？

像点坐标有哪些系统误差？

人造立体视觉必须符合哪几个自然界立体观察的条件。

摄影测量常用的坐标系统有哪些？

五、论述题

1. 摄影测量学的定义与任务是什么?数字摄影测量与传统摄影测量的根本区别是什么?
2.立体像对有哪些特殊的点、线、面？请画图说明。

3.请对双像解析摄影测量的三种解法进行比较。

4.叙述GPS辅助空中三角测量的基本原理，并说明其优点。

参考答案
填空题

1、模拟摄影测量、解析摄影测量、数字摄影测量
2、DEM、DLG、DRG、DOM或者数字高程模型、数字线划地图、数字栅格地图、数字正射影像

3、正射、中心
4、像点、投影中心、地面点

5、航带法、 独立模型法、光束法  
6、像点位移
7、内定向、相对定向、绝对定向

8、核线相关

地形摄影测量、非地形摄影测量。

东西、60% 、30%、垂直。
量测、光学、机械。
像点、投影中心、地面点。

航带法、 独立模型法、光束法。

小孔成像。

内定向、相对定向、绝对定向。

共面条件。
判断题

1、√ 2、×3、√4、×5、√6、√7、√8、√9、√10、√
11、× 12、√13、√14、√15、×16、√17、√18、√19、×20、√
三、名词解释 略
四、简答题 略
五、论述题 略
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